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Le général MacArthur et l'empereur Hirohito lors de la signature de la Constitution japonaise. 
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b- Pourquoi le Japon accepte-t-il mieux 
les robots ? 

Cause 

Culture et 
imaginaire 

Coopération 
entre entreprise 

et l’état 

Chaque objet à 
une âme 
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c- Le marché de la robotique 
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d- Développement d'un langage  
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e- Vieillissement de la population 
Japonaise 
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Conséquence  

Estimation: population 
active diminue de 16% 
en 2030 

Inquiétudes dans un pays 
qui ne souhaite pas 
recourir à une 
immigration massive 
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-Population active diminue car baby-boomers partent à la retraite. 

-Assurance santé = 8% du PIB ( contre 1% aujourd’hui ) 

-Retraites= 11% du PIB 

Une des solution : Les robots pourront accomplir les tâches de 3,5 

millions de personnes dans 15 ans 
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f- Les combats de robots sont très 
populaires au Japon 
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Les dépenses militaires 
mondiales s'élèvent à plus de 
1.200 milliards en 2006 en 
hausse de 37%. 

 

Les Etats-Unis représentent 
46% des dépenses totales à eux 
seuls. 

 

La France, loin derrière, est tout 
de même 3ème au rang 
mondiale. 

a- La France dépense beaucoup en 
armement 
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Ce retard est du à 
plusieurs facteurs, dont 
le sous-investissement 
général de l’industrie 

française. 

France

Allemagne

Italie

b- Le retard de la France en robotique 
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Le magazine en ligne Gizmodo donne quatre raisons qui font qu’un jour les 

robots humanoïdes nous feront la guerre un jour: 

1. Les robots seront 
utilisés pour se substituer 
et hommes et seront donc 

capable d’utiliser nos 
équipements et nos 

armements. 

2. Les robots humanoïde 
peuvent être entraînés plus 

facilement. On peut les 
entraîner par imitation 

puisqu’ils sont proches de 
l’homme.  

 

3. La coopération sera plus 
facile avec des robots 

humanoïdes. On peut les 
comprendre à partir du 

langage du corps et 
réciproquement… 

4. Les robots ressemblant 
aux hommes pourront se 
mêler plus facilement aux 

populations locales.  

c- La France a peur des robots 
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 Baisse de prix 
d’achat. 

Délocalisation 

d- Peu d’entreprises développent la 
robotique 
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a- Les besoins présent liés au 
vieillissement 
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b- Les besoins dans le secteur 
économique 
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c- Les besoins futurs de la population 

Robot aspirateur 

Twendy-One  est un robot d’aide au personne, il nous aide à nous lever, à préparer a manger et divers  autres taches 
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d- Les besoins liés aux loisirs 

Les robots sont tout d’abord conçues pour amuser les enfants, les premiers robots sont des jouets. 
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a- Les robots actuels 

*Plusieurs modèles (dont le 
premier robot Humanoïde 
féminin) 
*150 cm pour 39 kg 
*34 degrés de liberté 
*Souple et extrêmement 
stable 
*Cout exorbitant de 306.000 
dollar US 

HRP-4 de KAWADA 
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AMIO de KAIST AIM LABORATORY 

*Interaction avec les Hommes 

(reconnaissance de la voix et du visage, des 

émotions, capable de communiquer 

correctement) 

*150 cm de hauteur pour 45 kg 

*36° de liberté 

*1 km/h 

*8 capteurs d'inclinaison 

a- Les robots actuels 



TPE - Robots Humanoïdes 25 

NAO de ALDEBARAN ROBOTICS 

*58 cm pour 4,5 kg 

*Interaction avec les Homme (compréhension 

de plusieurs langues et peu s'exprimer 

clairement) 

*Réagit au toucher et au son 

*1 km/h en vitesse de pointe 

*25 degrés d liberté 

a- Les robots actuels 
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 ASIMO de HONDA 

*34° de liberté 

*130 cm de hauteur pour 54 

kg 

*Coordination entre tous les 

autre ASIMO par Wi-Fi 

*Vitesse normale : 2,7 km/h 

*Vitesse en course : 6 km/h 

*Totalement interactif avec 

son environnement 

a- Les robots actuels 

Caractéristiques techniques 

Hauteur 130 cm 

Largeur 45 cm 

Longueur 37 cm 

Poids 54 kg 

Vitesse (marche normale) 2,7 km/h 

Vitesse (en course) 6 km/h 

Vitesse (en portant un objet 

d’1kg) 
1,6 km/h 

Autonomie 

40 minutes 

(en 

marchant) 

Degrés de liberté de 

mouvement 
34 

tête 

bras 

mains 

tronc 

jambes 

1 

7X2 

2X2 

3 

6X2 
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b- La particularité des Robots 
Humanoïdes 

Liaisons et degrés de liberté 
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b- La particularité des Robots 
Humanoïdes 

Un centre de gravité bas 
Un corps large qui permet de maintenir la 

stabilité plus facilement 
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b- La particularité des Robots 
Humanoïdes 

Il existe deux type de marche pour les robots humanoïde : 

La marche quasi-statique La marche dynamique 





En bleu : Pays généralement considérés comme faisant partie de l'Occident 
En vert : Pays généralement considérés comme faisant partie du Moyen-Orient 
En rouge : Pays généralement considérés comme faisant partie de l’Extrême-Orient 

 



a- La vision Occidentale 

Ce robot de Kevin Wawick est si affreux et repoussant 
qu'on a interdit au moins 18 ans de communiquer avec 
lui ! 

Les films iRobot  et Terminator mettent en 
scène des robots qui prenne le pouvoir. 



a- La vision Occidentale 
La plus grande partie des travaux sur les robots est 
effectué par des militaires. 

Par exemple la DARPA (Defense Advanced 
Research Projects Agency) est chargé du 
développement et la recherche de nouvelles 
technologie exclusivement militaire. 

Beaucoup de dépense sont militaire, et les pays 
de l'occident ne sont pas intéressés par les robots 
humanoïdes. 



b- La vision Orientale 

Vieillissement 
rapide de la 
population 
japonaise 

Un pays qui ne 
veut pas 

d’émigration 

Baisse de la 
population et 

donc 
effondrement de 

l’économie 

Le Japon se doit 
de faire quelque 

chose pour 
sauver son avenir 

Développement de la robotique pour aider 
les personnes et également remplacer les 

tâches diverse de l’homme 



b- La vision Orientale 

L’influence des manga 

L’époque d’Astro Boy, a fortement marqué 
les concepteurs nippons. 





Le premier est abstrait : Un robot est le symbole de l’avancée technologique 
d’un pays. 

Le second usage est indirect : dynamiser les industries susceptibles de fournir 
les composant nécessaires au fonctionnement du robot. 
 

Le dernier usage est direct : les robots humanoïdes pourraient eux-mêmes 
devenir une industrie. 
 





- Un robot ayant une forme similaire à 
celle d’un humain peut opérer dans un 
environnement pensé pour un usage 
humain. 

- Travailler en collaboration avec des 
travailleurs humains 



- Remplacer l'homme 

- Nouveaux métier : programmeurs, 
ingénieurs, réparateurs 



- Interagir avec l'homme. 

- Aide précieuse aux personnes âgées. 
(Un robot possédant un logiciel qui peut 
déceler les sentiments d'une personne) 

 



- Simplifier la vie de l'homme. 

- Quantité de travail social diminue, et 
chômage n'augmente pas. 

- Doubler les salaires horaires et 
diviser par deux le temps de travail. 



- Remplacer l'homme pour les tâche 
difficile. 

- L’usage et l’entretien de robots sont 
souvent plus économiques pour les 
industriels que l’emploi d’ouvriers. 

 





 





 







 

  



CONCLUSION : 


